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Vielen Dank für ihren Einkauf

Spikes Navimow i10x e Mähroboter

Benötigtes Werkzeug:

Kreuzschlitz Schraubendreher
3mm Bohrer
Bohrmaschine
Maßband / Zollstock / Meßschieber

Montageanleitung Spikes:

1. Legen sie den Mähroboter auf die Seite.
2. Legen sie einen Distanzring zentriert ( Maßband / Zollstock / Meßschieber ) auf das Rad.
3. Bohren sie mit dem 3 mm Bohrer eines der Löcher vor ( 10-15 mm tiefe ).
4. Schrauben sie eine der 3,5 mm Schrauben mit dem Schraubendreher leicht fest.
5. Überprüfen sie die Zentrierung des Distanzring
6. Wiederholen sie Schritt 3 in einem gegenüberliegenden Loch bis alle Löcher gebohrt sind.
7. Entfernen sie alle Schrauben und legen den Spike auf den Distanzring und schrauben alle Schrauben mit 
dem Schraubendreher Handfest.

Vor Inbetriebnahme des Mähroboter überprüfen sie die gesamte Fläche auf dem der Mäher fahren 
soll auf Hindernisse.
Entfernen sie sämtliche Gefahrstellen für den Roboter, wie Wurzeln, Überhängende Äste, Steine, usw. 
in dem sich die Spikes verfangen könnten.
Die Kunststoffspikes sind so kontruiert, das sie im Falle eines Festfahren brechen. Das dient zum 
Schutz des Getriebes des Mähroboters und ist gewollt. Bei Edelstahl Spikes ist dieses nicht der Fall. 
Wenn sie die Gefahrstellen nicht beseitigen könnten sie unbeabsichtigt das Getriebe zerstören wenn 
sich der Roboter festfahren sollte.

Ladestation Problem:
Je nach Ladestation kann eine Bearbeitung erforderlich sein. Mögliche Beispiele sind:

A: Bei einigen Ladestationen lässt sich der Ladestutzen erhöhen.
B: Die Spur mit U-Scheiben oder kleinen Muttern noch mal verbreitern.
C: Der Arm der Ladestation kann 5-10 mm unterfüttert werden. Siehe Kunden Info 
www.https://imgur.com/a/SUL7mwS
D: Die Rampe muss an den Seiten geschliffen werden. ( Winkelschleifer )
E: In die Rampe kann eine Fahrrinne eingebracht werden. ( Winkelschleifer )
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English:

Thank you for your purchase

Spike's robot lawn mower

Required tools:
Phillips screwdriver
3mm drill
drilling machine
Tape measure / ruler / caliper

Installation instructions for spikes:

1. Lay the robotic lawnmower on its side.
2. Place a spacer ring centered (tape measure/ruler/caliper) on the wheel.
3. Use the 3 mm drill to pre-drill one of the holes (10-15 mm deep).
4. Lightly screw one of the 3.5 mm screws with the screwdriver.
5. Check the centering of the spacer ring
6. Repeat step 3 in an opposite hole until all holes are drilled.
7. Remove all screws and place the spike on the spacer ring and screw all screws hand-tight with the 
screwdriver.

Before using the robotic lawnmower, check the entire area on which the mower is to 
drive for obstacles.
Remove all danger points for the robot, such as roots, overhanging branches, stones, 
etc. in which the spikes could get caught.
The plastic spikes are designed to break if they get stuck. This serves to protect the 
transmission of the robotic lawnmower and is intentional. This is not the case with 
stainless steel spikes. If you do not eliminate the danger spots, you could inadvertently
destroy the gearbox if the robot gets stuck.

Charging station problem:

Depending on the charging station, processing may be necessary. Possible examples are:

A: On some charging stations the charging port can be raised. 
B: Widen the track again with washers or small nuts. 
C: The arm of the charging station can be padded 5-10mm. See customer information 
www.https://imgur.com/a/SUL7mwS 
D: The ramp needs to be sanded on the sides. (angle grinder) E: A fairway can be built 
into the ramp. (angle grinder)


